vExra Atividade

Empurrador de cubo

Codifique o BaseBot para empurrar os cubos para
fora do quadrado!

Passo a passo -

1. Construa o BaseBot e conecte um sensor 6ptico
apontando para baixo a partir da placa frontal. Abra o

modelo BaseBot (Drivetrain 2-motor) no VEXcode 1Q e

configure o sensor optico.
drive reverse v for . mm v

2. Use fita vermelha para criar um quadrado de 3'x3'
usando as linhas pretas nas peg¢as como guia e

turn  right v for . degrees P

coloque 3 cubos dentro do quadrado, conforme
mostrado na imagem acima. A cor dos cubos ndo
importa. J

, R

3. Como podemos usar o Sensor Optico para manter o
BaseBot no quadrado, bem como empurrar os cubos?
O sensor 6ptico detectara a burocracia como a borda do quadrado. Quando o BaseBot
detecta vermelho com o sensor éptico, ele recua e vira a direita, a fim de empurrar mais

cubos.

4. Coloque o BaseBot no local inicial mostrado na imagem acima e construa o cédigo na imagem
a direita. Insira parametros nos blocos [Drive for] e [Turn for] para determinar até onde o
BaseBot deve recuar e girar. Até onde o BaseBot deve retroceder? Como a mudanga do grau
de giro afetara o caminho que o BaseBot percorre?

5. Baixe e execute o projeto para testa-lo! Altere os parametros nos blocos [Drive for] e [Turn for]
para manter o BaseBot no quadrado conforme necessario.
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'SUBINDO DE NIVEL' Dicas profissionais

e Mais cubos - Adicione cubos adicionais e O bloco [Definir velocidade de
dentro do quadrado para o BaseBot acionamento] pode ser usado para
empurrar. aumentar ou diminuir a velocidade do
) BaseBot. A velocidade padréo é de
e Cube Crasher Race - Quéo rapido vocé 50%.

consegue empurrar todos os cubos para
fora? Cronometre vocé mesmo ou
pratique com um amigo.

Direitos autorais 2021 Innovation First, Inc. (dba VEX Robotics). Todos os direitos reservados. Veja os termos completos de direitos autorais em
https://copyright.vex.com/



https://copyright.vex.com/

